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Koostas: Eve Terep.
Oppejbud: Evartson

2) MIKROSKEEMIDE VALIMISTAMISE TEHNOL OOGIAD: TTL (Transistor-Transistor Logic) - bipdaane
tehnoloogia emitor. STTL (Schollky TTL e. Low TTL) - bipolaane tehnoloogia. ECL (Emitter (sisestuse) Coupled
Logic) - bipolaane tehnoloogia, nim. Ka negataii vseks loogikaks.
MOS (Metal Oxyde Sili con) - unipolaane tehnoloogia. NM OS (n-channel MOS) - unipolaane tehnoloogia. CMOS
(Complementary MOS) - unipdaane tehnoloogia. VVéljatransistoriga juht. HMOS~CMOS Vahe: suudetud sisemisi
mddtmeid véhendada.
3)TRIGERID - element, mis silitab infot 1 hit. RS (Reset-Set e. Uhetaktili netriger) Té6tab: RS; Q(t), 00—>Q(t-1)
01=1, 10=0, 11=--. JK (kahetaktiline triger) Toctab: JK; Q(t), 00=Q ,01=0,10=1, 11=Q. MS(Master Slave) -
kahetaktili ne triger. Tegevus kéib kas 18bi Slave’i voi Master'i.D - Uhetaktili ne triger. Té6tab: CD; Q(t) , 0-=Q(t-1) ,
11=1,10=0. T e. loendustriger - kahetaktili ne triger. Todtab: T; Q(t), 1=-Q(t-1), 0= Q(t-1).
4) LOENDURID. Kahendloendurid - on jarjestikulised 2nd koodd. Moodul = 2nd astmega (2 ). Stinkroonne -
Umberl Ulitumine toimub samaaeyselt v. paralledselt. Aslinkroonne - vorreldes teiste dem.-ga kdrgem prioritee
Kimnend - mille mod=10. 0-9 on j&rjestikuskoodd. Suvalise mooduliga e. Krei kood- kik jargnevad koodd on
nasberkoodd. g = Qi + Qi+1.
5) REGISTRID - s.0. huk Ghtse juhtimisega trigereid. 1lma nihketa - huk Ghise juhtimisega trigereid. Nihkeregistrid:
a) nihe paremale, b) nihe vasakulec) 2-e suurdline nihe e Reverssivne RG.
6) SUMM AATORID. A+B=S. Tdissummaatorid - v8imaldab liit a avestades ka tilekandeid. Jarjestikillekande
summaator - agglane. ¢ =a b +a ¢ +b _c . Paralledillekandega summaator - kasvab jargulisus ja karii stvara kulu.
Kiire tlekanne - on jarjestik-parall edne medod. Igajargu arvutamiseks arvutatakse ealdi Generation (generador) ja
Propagation (levimine). Podsummaator - el arvesta liit misel Lahutajad A-B=V. | otseted (k8igi variantide anal tilss),
I1-ne matemadtili selt.
7) DEKOODER e. desifraator element, kus on nsisendit ja 2 astmes n valjundit.
8) MULT IPLEK SOR (Data Selecaors) - kommuteeib tihest sisendist mitmesse valjundiss.
9) KOODIMUUNDUR (Code mnverters) - kombinatsioonskeem, mis muudab tihe kood teiseks.
10) KOMPARAATOR(vordluskean) - nditab operantide suuruse suhte. Sisendiks: A —ala0, B—b1bQ Véjundid:
eL=1, kui A<B 0 G=0, *G=1, kui A>B [0 L=0, *Kui L=0jaG=00 A=B.
1) M A L U D. ROM (Real only memory) - pilsimalu - kasut. alglaadimisprogrammide hoidmiseks. Kustutada & saa,
sa& ainut lugedainfot. PROM - ei saakustutada. Program. pusimélu. EPROM - ultravioletiga kustutatav. EEPROM -
elektrili selt kustutatav.
RAM (Random AxessMemory) - muutmalu - k8ik on kéttesaadav. Salvestab ja kustutab infot DRAM e. Dinaamiline
malu - vaalik tsiklili ne info uuendamine. Info kandjaks on kondensaaor. SRAM e. Staatiline mélu - trigerite ped.
Umberkirjutust pole vaja.
Jadap6ordusmalu - eri méuelementide pode pddrdumine nduab eri gja. Suvapddr dumine - pd&rdumise ag on sama.
Pinumélu - LIFO e. “last in, first out”.
12) KASU TAITMINE PROTSESSORIS (von Neumanni tsiikkel).
Kasukood lugemine kasuloenduri (PC) jargi (FETCH)
Ka&su taitmine V ahetu operandi lugemine K&suloenduri modifitseaimine

PC+1
Kéasukood desifreaimine

13) Uhe aadressgga avuti koosneb KK OPER/RES. Pikk aadress 1,5 aadressga avuti koosneb KK OPER/RES
pikk aadr. OPER/RES lUhike aar. Pikk aadress- maluaadress(mauoperant [M]), Lihike aalress- registriaadress
[Reg]. 2-e aadresdga avuti koosneb KK 1 op Pikk aadr. 2 OP/RES pikk aadr. 3-e aadressga avuti KK 1.
Operandi pikk aadr. 2. Operandi pikk aadr. Resultaadi pikk aadr.

14) ADRESSEERIMISE VII SID 1. Vahetu adresserimine - operant kohe kasus 2. Otsene adresserimine - Kasu
juurde kuulub aadress 3.Kaudne adresserimine - aadress aalress 4.Antoinkreventne adresserimine - loetakse
operant véljaja aalress silit atakse modifitseeitult. LIFO- pinumalu, Pinuosuti (Stadk Pointer), CP+1 lii detakse.
5.Autodekrementne - lahutamine. (sama, mis edmiseal). 6.Segmenteerimine - vanem osa aalr.-st hoitakse lehekilje nr
alesjamodifitseaitakse. 7.Adresserimine indekseerimisega - késu juurde kuulub pikk bassaadressja lii detaske juurde
nihe, mis annab uue aalress. 8.A baseeeimisega- Kasukood juurde kuulub nihe, misvaib dlalthem kui pikk aadress



9.A. baseerimineja indekseerimisega - lii detakse kdik (baas kui kaindeks) kokku. 10.Suhteline adresserimine - PC -
késuloendur + Nihe ja saadakse uus aadress

15 JUHTAUT- JA OPERATSIOONAUTOMAADI OSA KASU TAITMISEL . JA sisaldab mikroprogrammi ja
véjastab signade. OA sisaldab ALU-d jaregistrit ning on vahetu mikrooperatsioonide teostgja.

16) PROTSESSORI STRUKTUUR: CPU- protsesr, kus toimub andmete teisendamine. K &suloendur - néitab
jargimise taidetava kdsu aadress. K asuregister- sell es hoitakse késke, K dsudekooder e. desifraator - teeb kindlaks
kasu, Juhtautomaaa e. mikroprogramm. Mingi valjund, mis Utleb mis k&suga on tegu; AL U - aritmedikaloogika
seade - s.0. kombinatsioonskeam, kus on mingisugure hulk operatsioone. Registrite blokk. Akumulaator - spetsiadne
register, kus salvestatakse tulemus.

17) JUHTAUTOMAAT: Abstraktne automaat - must kast koos omaviisikuga{ A, Z, W, A, 8}. Mealy mudel

AxZ W W(D=A(A(t),Z(t)). Moore’| mudel W(t)=A(A(t)) (sisend téhtsust e oma). SBltub ainuit olekust (A).
Simbdlite tdhendused: A (olekute huk)={A1,....,Ak}, Z (sisendsimbdlite hulk)={z1,...,zn}, W (v8ljundsimbadlite
huk)={w1,...,wy}, & - Ulemineku funkis., A - véjundfunks.

18) OPERATSIOONAUTOMAAT (DataBase). Koosneb registermélust ja ALUSt.

19) PROGRAMM EERITAVAD LOOGIKAMAATRIKSID: PAL (Program array logic) - koasneb AND- ja OR-
tuipi madriksist. Kitsendus: OR-maariks on &rafikseeitud. PLA - koosneb AND- ja OR-tlilpi maariksist. M&lemad
on programmeeitavad.

20) PUSIMALUGA JUHTAUTOMAAT. Vertikaalne mikroprogramm (M P) - on kodeeritud MP. Horisontaalne
MP - juhtsignad on kodeaimata. Vertikaal-horisontaalne M P - osali selt kodeaitud. Mikrokéskude adresserimine:
esundadreseaimine = A1, kui x_=1jaA2, kui x_=0. *|loomulik adressgimine: jargmine juhtautomaa ma&atakse
tavali se loenduri abil . (parall edne loendamine).

21) SILPPROTSESSOR (BS- Bit Sliced) - Séna laius ja késustistean: vabalt valitav, Bipolaane tehnoloogia Erineb
monoliit protsessorist: SGnalaius jaKS: fikseeitud, Unipolaane tehnoloogia. Operatsioonautomaat koosneb
registermélust ja ALU-st. Sekventser e kasujarjesti arvutab jargmise mikrok&su aadress.

22) SII NID. Siin - Giks komplekt juhtmeid. Andmesiinid - toimub andmevahetus mdlemas suures. Aadressgin - ma&aab
dramax.-ne alreseaitav malu. Pesa, kui sise-véljund aadress. Juhtsiin - komplekt juhtsignade mdlemas suures.
Siinidraiver - element, mis eraldab siinist ming seadme. WX: Y;0-=z O _./ _ ,10=0jall=10 _. .

23) MIKROPROTSESS0RI ULDSTRUK TUUR (monoaliit prots.). Akumulaador, Registermalu, ALU, Siinipuhwrid,
pinumalu osuti (SP), Késudekooder (INC/DEC), Uldregistrite blokk.

24) ANDMEVAHETUS MIKROPROTSESSORSUSTEEMIS (mikroarvutis): Siinitsiikkel v. Masinatsiikkel - iga
siini pode péérdumine. 1/0 READ - lugemine, 1/O WRITE - kirjutamine. Olekusdna - kood mis sini kaudu
véjastatakse. Siinikontroller - register, kus silit atakse infot siinitsiikli kohta. P66rdumine mélu ja vdiss®admete
pode - siinitsiikli kaudu. Andmevahetus katkestustega - antakse &tiivsus ssend-valjund seadmetele llma
katkestuseta andmevahetus - k6ik valjundseadmed on pasdivsed ja protsesor ma&ab éra podrdumise jalahendab
prioriteedi probleami. Otsepddr dusreziim e. DM A - korraldab ise andmevahetuse. Haaab juhtsiinid enda dla.
Andmevahetus [&bi DMA kontrolleri.

_25) PROGRAMM -KASK-MIKROPROGRAMM -MIKROKASK. Programm - jada késke. K ésk - tihele késule
vastab mikroprogramm. M ikroprogramm - kdsukood ma&ab mikroprogrammi. Mikrokask - elementaategevus, mis
téidetakse operatsioonautomaadis (OA).

26) MIKROPROTSESSORSUSTEEMI (MIKROARVU TI) KOMPONENDID. Sisend-véljund kontroller:
eparalledne - SOBITAB kokku siiniprotokolli jasisend-vajund seadme. ¢jérjestik - info edastatakse jérjestikkoods.

K atkestuste kontroller - annab katkestuse nudmise protsessoril e ja lahendab prioritedide probleemi. DM A kontroller
- andmevahetus il ma protsessori osavdtuta. Taimer - vdimalik genereerida einevaid impulsgadasid.




