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selle janktsioon ülekandefu diskreetne algoritmi Leida pindala.

 trapetsi viimase1 -k S ummaleintegraals e varasemallisatakse taktil

seljärjestiku igal korral etodi trapetsmemiseintegreeri Numbrilise 5.
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: Punktid 2.  T kui id,koordinaad

punktide tasandi-z  vastavatepunktile tasandi-s 4 antud Leia 3.
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selgitada  võrreldesTulemusi .diskreedid h aimpulsskaj varesulteeri

 süsteemi sama korrata seejärel ja diskreetiesimest  3..4

h aimpulsskaj komponendi esimese süsteemi Arvutada 5.

4,03,1

)1,0(
 H(z)

: süsteemile 4h kuni 0h diskreedid aimpulsskaj Leida 4.

1)- (0,5; 0), (-1; 1), (0,5; 0), (2;

: Punktid 2.  T kui id,koordinaad

punktide tasandi-s  vastavatepunktile tasandi-z 4 antud Leia 3.

s

5s
  H(s)

H(z). ning 1,  T kui ,kth aimpulsskaj

diskreetne  vastavenktsioonilülekandefu pidevaja Leida 2.

1)6z1)(8z(z

24z
  H(z)

1.  T avaldis; neanalüütili kTh

aimpulsskaj  vastavaenktsioonilülekandefu lediskreetse Leida 1.

2

1

2

22

2

2

k

k

zz

zz

+−
−=

=

+
=

=

+−−
=

=

π

z
z - 1

h1[k]2z
z - 0,8

h2[k]u



[ ]
[ ] [ ]

[ ]

[ ] [ ] [ ] [ ] [ ]
[ ] [ ]

[ ] [ ] [ ]

1)1)(4z(z

24z
  H(z)

nktsioon?ülekandefu diskreetne toodud

 vastabdes,diferentsi una väljendatõrrandile,diferentsv Millisele 5.
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delit.süsteemimu adiskreetaj arvutustes rakendades kestel,ajaühiku 

4 ignaal väljundisSelgitada 0,1. kestusega ja 8 kõrgusega pulssinelinurkim

stjärjestiku kaks gaintervalliajaühiku  1 sesisestatak süsteemi Näidatud 5.
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